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CODIGO BASICO PARA EL SENSOR:

* Hacer el disparo
/* Hacer el disparo */
digitalwrite(PIN_TRIG, LOW);
delayMicroseconds(2);

digitalWrite(PIN_TRIG, HIGH); // Flanco ascendente
delayMicroseconds(10);  // Duracion del pulso
digitalWrite{PIN_TRIG, LOW); // Flanco descendente




* Recepcion del pulso eco de respuesta

/* Recepcion del eco de respuesta */
duracion = pulseln(PIN_ECO, HIGH);

* Céleulo de la distancia efectiva
distancia = (duracion/2) / 29;




duracion = pulseln(PIN_ECO, HIGH);
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const int Trigger = 12: FAPin digital 12 para el Trigger del sensor
const int Echo = 13; FiPin digital 13 para el Echo del sensor

wvold setupi()
AfInicializaciion de la comunicacidn zerial
Serial.begin [(9600)
AfInicializacidon de pines digitales
pinMode (Trigger ,0UTPUT) »
pinfode (Echo, INFUT) ;

vold loopi() {

long tiempo, distancia;

/% Hacer disparo®/

digitallcite(Teigger , LOT) ;

delayMicrozsecond=s(2):

digitalllrite(Trigger HIGH): //flanco ascendente
delayMicroseconds(10]) ; Aiduracion de pulso
digitallrite(Teigger, LOTW) ; SiElanco descendente

S% RBecepcion de respuesta*/f
tiempo = pulseln [(Echo, HIGH):

% Caleulo de la distancia */f

distancia = [(tiemposZ) [/ Z9:

A imprime resultados®/

Serial.printidistancia) ;

Serial.println(Tcm™) ;

delay (500); /fretardo para disminuir la frecuencia de las lecturas
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COMUNICACION DE ARDUINO CON PC O

DISPOSITIVO.

(Interaccion PC entorno fisico)

& tesi arduino | Processing 0142 Beta E@E|

File Edif Sketch Took Help

1nporT CC.

Arduino ardoinog

woid sscupf) 4
aise( 200, 200) ;
nokoop():
princlofdrduino. list()):




INTERACCION PROCESSING Y ARDUINO:

File Edit Sketch Tools Help

import processing.serial.*; //Importamos las librerias necesarias
import cc.arduino.x;

Arduino arduino; // Crea el obieto Arduino
int ledPin = 12; // Designa 1 numero de PIW para el LED
void setup() { //Configura el puerto vy las sefales con las gque wa & trabajar

size(200, 200);
arduino = new Arduine{this, Arduino.list{)[@], 576088); // Configura el puerto como [0]

arduino.pinMode{ledPin, Arduino.QUTPUT): // Configura el PIN12Z como =zalida
arduino.digitalWrite{ledPin, Arduino.HIGH); //Enciendes el LED

}

void draw() { //Dibuja una wventana de dinteraccion

it {mousePressed == true) { f/pregunta s1 se ha pulsado el boton del raton
arduino.digitalWrite{12,Arduino.LOW}; // 57 se ha pulsado apags 1 LED

} elze {

arduino.digitalWrite{12,Arduino.HIGH); // 51 no esta pulsado enciende el LED
}

}
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